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Servicio de Att. al Cliente

Brida intermedia

[Motor utilizado y bridas intermedias aplicables para el modelo KR]

Para el modelo KR estan disponibles varios tipos de bridas intermedias para montar motores. Espe-
cifique una brida intermedia que coincida con el motor utilizado.

Cada brida intermedia esta hecha de acero y cuenta con un tratamiento AP-C de THK, un trata-
miento de la superficie que proporciona una excelente resistencia contra la corrosion.

Tabla15 Tabla de motores utilizados y de bridas intermedias correspondientes

Tipo de motor Sagg?nzmma Targfiggde KR15 | KR20 | KR26 |[KR30H| KR33 |KR45H| KR46 | KR55 | KR65
SGMMV-AT T0W AN | AN [AN | — | — | = | — | = | =
SGMMV-A2 20W |25 AN TAN [ AN | — [ = | = [ = [ = | =
SGMMV-A3 30W — AN AN | — [ = [ = = ==
SGMJV-A5 — [AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
SGMAV-A5 SOW | L0 A TaAQ [AQ [ AQ [ AQ [ AQ | — | —
SGMJV-01 — | — | — [AQ A AQ | AQ | — | —
SGMAV-01 100W | 40 ————— T aa [ AQ | AQ | AQ | — | —

E SGMJV-C2 50W | (40| — | — | — |AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
SGMJV-02 — [ — [ = [ = — [ A0 | 20 | A0 | AV
SGMAV-02 200W |\ [J60 —————— 1 — [ — [ A0 | 40 | A0 | AV

5 SGMJV-04 — | — | — | — | — [ A0 | 40 | A0 | AV
5 SGMAV-04 A0OW | L0680 ——— T — 1 — | — [ A0 | 20 | A0 | AV
K SGMJV-06 550W | 160 | — | — | — | — | — | A0 | 40 | A0 | AV
p SGMJV-08 — | — | — [ — [ = = = [ Az ]| Az
E SGMAV-08 BOW | L80 ——— 1 — 1 — | — [ — [ — | Az | AZ
- SGM7J-A5 sow | 40 _—_| AQ [ AQ [ AQ | AQ [AQ [AQ [ — | —
p SGM7A-A5 — | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
SGM7J-01 — [AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
SGM7A-01 100W 1 L0 ———aq TAQ [ AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
SGM7J-C2 50W | [0 — |AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
~ [SGM7J:02 — T — [ — | — | — [ A0 | 40 | A0 | AV
Q A [SGM7A-02 200W | 1060 \——— 1 — 1 — | — [ A0 | 40 | A0 | AV
< SGM7J-04 — | — [ — | — | — [ A0 | 20 | A0 | AV
2 SGM7A-04 A00W | L0680 ———— T — T — | — [ A0 | 20 | A0 | AV
£ SGM7J-06 550W | 1160 | — | — | — | — | — | A0 | 40 | A0 | AV
s SGM7J-08 — = = [ = = = = Az Az
& SGM7A-08 OW 80— —— T — | — [ — [ — | Az | Az
HFE-MP053 — | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
HF-KP053 SOW | [L40 ——— e Taq [ AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
HF-MP13 — | — | — A A AQ | AQ | — | =
HF-KP13 100W 1[40 ——— T — T aq [AQ | AQ | AQ | — | —
 [HF-MP23 — | — | — [ — | — [ A0 | 40 | A0 | AV
> [HF-KP23 200W | 1060 ——— 1 — 1 — | — [ A0 | 40 | A0 | AV
HF-MP43 — [ = [ = [ = = A0 ] 20 | A0 | AV
Q HF-KPA43 400W | [J60 —————— 1 — [ — [ A0 | 40 | A0 | AV
S|0o HF-MP73 — — — — — — — AZ | AZ
Glz| |[RFKP73 BOW L8O ——— 1 — 1 — | — [ — [ — | Az | Az
£ | 4 [T |HG-AK0136 TOW AN | ANTAN | — | = [ = = [ =1 =
a|d| [HG-AK0236 20W |25 AN AN AN | — | — | — | — | — [ —
3|=| [HG-AK0336 30W — AN [ AN | — | — | — | = [ = [ =
= HG-MR053 — [AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
HG-KR053 SOW | [0 ——Taa TAQ [AQ [AQ [AQ [AQ | — | —
< [HG-MR13 — | — | — [AQ | AQ | AQ | AQ | — | —

<
HG-KR13 100W 1 L0 ————— T —Taa [AQ | AQ | AQ | — | —
HG-MR23 — [ — [ = [ — | — [ A0 | 20 | A0 | AV
HG-KR23 200W |\ [J60 —————— 1 — [ — [ A0 | 40 | A0 | AV
HG-MR43 — | — [ — | — | — [ A0 | 20 | A0 | AV
HG-KR43 A0OW | L0680 ——— 1T — T — | — [ A0 | 20 | A0 | AV

N2-136 THIK

Poligono Industrial O Rebullén s/n. 36416 - Mos - Espafia - rodavigo@rodavigo.com



www.rodavigo.net +34 986 288118
Servicio de Att. al Cliente
Tipo de motor Sagg?nmma Ta'gfiggde KR15 | KR20 | KR26 |KR30H| KR33 |[KR45H| KR46 | KR55 | KR65
2] [ < [HG-MR73 — | — | = | = =1 =1 =1 Az | Az
5|2| > [HGKR73 SOW LB e T e T T T = [ = [ AZ [ A2
W | I [HF-KNO053 50W — [AQ[AQ [ AQ [AQ [AQ [AQ | — | —
2|9 | [AFKN13 00w | O = T — [ = [AQ[AQ[AQ[AQ | — | —
3| L| 7 [HFKN2Z3 200W | oo | = [ = [ — [ — [ — A0 [ 40 [A0 [ AV
= HF-KN43 400W — | — [ = 1 =1 =1 A | 40 | A0 | AV
TS4602 50W — [AQ [ AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
| o [TS4603 100W |40 — | — | — | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
2| = [TS4604 150W — [ — [ = [A[A[A A — [ =
S| B TS4607 200W | ol — | — | — | — | — | AO | 40 | AD | AV
S TS4609 400W — | — | — | — | — | A0 | 40 | ADO | AV
= TS4614 750w |80 | — | — | — | — | — | — | — | AZ | AZ
3 TSM3101 30W — Q Q| — | — [ =1 —=1—=1—
g TSM3102 50W |40 — | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
8| = [TSM3104 100W — | — [ — A A A [AQ | — [ —
T 3 [TSM3202 200W | oo | = [ = [ = [ — | — A0 [ 40 [ A0 [ AV
| B [TSM3204 400W — | — [ = 1 =1 =1 A0 | 40 | A0 | AV
TSM3303 60OW | oo | — [ — [ = [ — [ — T — [ —[AZ[AZ
TSM3304 750W — | — [ = =1 =1 =1 =1 Az | Az
MSMD5A — AP | AP | AP | AP | AP | AP | — | —
MSMEBSA SOW L8 ——TaAp TAP AP [ AP [ AP [ AP | — | —
MSMDO1 — | — [ — AP | AP | AP | AP | — | —
MSMEO1 100W | L0388 —————— 1 ap | AP | AP | AP | — | —
o [MSMDO02 — 1 = 1T =T =1 Aar 30 | — | =
< [MSME02 200W | LI60 ————T— 1 — | — [ AY | 30 | — | —
O MSMDO04 — | — [ — | — | = [ AY | 30 | — | —
§ g MSMEO4 A00W | L0680 ——— 1 — 1 — [ — [ ar | 30 | — | —
2|8 MSMDO08 — 1 = T =1 =1 =1 =71TA5 | A
E|e|<| |MSMEos SOW L0 T T T T T [ — A5 [ AS
2| S|Z| |[MSME5A sow |38 — P P| AP | AP | AP | AP | — | —
h| MHMF5A [140] — | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
S MSMFO1 oow 238 = [ — [ — AP [ AP [ AP | AP | — | —
MHMFO1 40| — | — | — [AQ | AQ | AQ | AQ | — | —
© [MSMF02 — T =T =T =1 Aar 30 | — | =
< [MHMF02 200W \ L0 —T— T — T = T = Tar 30 ==
MSMF04 — | — | — | — | = [ AY | 30 | — | —
MHMF04 A00W | L0860 ———— 1 — 1 — [ — [ ar | 30 | — | —
AR [ o [ === =
SV-M005 50W | 0 = | AQ [ AQ | AQ [AQ [AQ [AQ [ — | —
5 SV-M010 100W — [ — [ =AM [A[A A — | =
S| & [SV-M020 200W § —eg| — | — | — | — | — | A0 | 40 | AD | AV
S SV-M040 400W — | — | — | — | — | A0 | 40 | ADO | AV
5 SV-M075 750W |80 | — | — | — | — | — | — | — | AZ | AZ
© SV2-M005 50W | -, = TAQ | AQ [AQ [AQ [AQ [AQ [ — | —
e . [sv2mo10 100W — | — [ — A [ A | A | AQ | — | —
g o [SV2-M020 200W 60 — — — — — | A0 | 40 | AO | AV
N SV2-M040 400W — | — T — 1T =1 =1 A0 | 40 | A0 | AV
SV2-M075 750W |80 | — | — | — | — | — | — | — | AZ | AZ
_| » [R20JA04003 30W — QA — [ = =1 =T =1=
<| = [R2[JA04005 50W_| 1,0 [ _—=_[AQ [AQ [ AQ [ AQ [[AQ [AQ | — [ —
a| 2 [R2EA04008 80W — | — | — A | A [|AQ | AQ | — | —
ol © [R20JA04010 | 100W — | — [ — A [ A A | AQ | — | —
2| = [ReL1A06020 [200W | " — | — [ — | — [ — [ A0 [ 40 [ A0 | AV
<| < |R2AA06040 400W — | [ 1T =1 = 1A | 40 | A0 | AV
?  [R2AA08075 750W |80 | — | — | — | — | — | — | — | AZ | AZ
THIK [N2-137
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Tipo de motor Setamine Tt €| KR 15 | KR20 | KR26 [KR30H| KR33 |KR45H| KR46 | KRS5 | KR65
R88M-K05030 50W 40 — AQ AQ AQ AQ AQ AQ — —
S [R88M-K10030 | 100W — [ — T —TAJA[A[A] — | —
O z 3 [R88M-K20030 | 200W o b— "V — 1 = ! =1 — |AY | 30 | — | —
f §| O R88M-K40030 | 400W — — — — — AY 30 — —
S| € R88M-K75030 | 750W [ [180 | — — — — — — — A5 A5
g @) R88M-1M10030( 100W | [ 140 | — — — AQ AQ AQ AQ — —
S » [R88M-1M20030] 200W | —oq | — | — | — | — | — | A¥Y | 30 | — | —
$ ~  |R88M-1M40030| 400W — — — — — AY 30 — —
R88M-1M75030| 750W [ [180 | — — — — — — — A5 A5
S| e § Bis0,2/5000 50W 40 —— AQ AQ AQ AQ AQ AQ — —
£ =3 |Bis0,3/5000 100W — — — AQ AQ AQ AQ — —
AZ2 %, AR2 % [ 128 | AS AS AS — — — — — —
= 3 |AZ4 %, AR4 % [[42 | — AR AR AR AR — — — —
r [AZ6 % , ARG [160 | — — — AU AU AU 10 — —
AZ9*  AR9 % [185 | — — — — — — — A6 A6
¢ CRK52 [128 | AS AS AS — — — — — —
% CRK54 [42 | — AR AR AR AR — — — —
CRK56 * [160 | — — — AU AU AU 10 — —
% [CSK59 85| — | — | — | — | — | — | — | A6 | A6
5| o= RKS54 [42 | — AR AR AR AR — — — —
5| 8| |[RKS56 * (60| — | — | — AU AU |AU | 10 | — | —
= | 1o | X |RKS59 % (85| — [ — | — | — | — | — | — | A6 | A6
g <¥E PKA544 [42 | — AR AR AR AR — — — —
0 0 |PKA566 [160 | — — — AU AU AU 10 — —
@) « CVK52 * [ 128 | AS AS AS — — — — — —
5 CVK54 % [42 | — AR AR AR AR — — — —
CVK56 =k [160 | — — — AU AU AU 10 — —
2 v |CMK22 * [ 128 | AS AS AS — — — — — —
oy = [CMK24 * [42 | — AR AR AR AR — — — —
o| |o|°[CMK26%* (1564 — | — | — | AT | AT | — | — [ — [ =
§ 8| [cvk22x 28| AS[AS[As | — | =T =—1T—=—1-—=1=
= AN § CVK23 * [135 | — — — — — — — — —
oS O [CVK24 = [42 | — AR AR AR AR — — — —
2 CVK26 * (564 — [ — [ — [AT | AT — [ — [T —1—
PBDM28 s [ 128 | AS AS AS — — — — — —
E PBDM423, PBA% 423 | [ 142 | — AR AR AR AR — — — —
PBDM60 %, PBA* %603 | [ 160 | — — — AU AU AU 10 — —
= FAF/FDF52 * [128 | AS AS AS — — — — — —
Z o |FAF54 % /FDF54 % /
G| & |FastiMazFBstiMaz | 42| — | AR AR JTAR (AR | — | — | — | —
©  [FAM56 * /FDM56 3 /
g FA512Me0/FAS12Me0 |80 | — | — | — | AU AU AU 10 ] — | —
< Dk 14S28 * [128 | AS AS AS — — — — — —
®?| ¢ [DB14H52* L= [ AR[ARTAR[AR[ — [ = [ =] —
S |DU15H52 3 — AR AR AR AR — — — —
N |D%k16H71 % [156,4] — — — AT AT — — — —
DB16H78 * [160 | — — — AU AU AU 10 — —
£l , |as-Mm28 (28| AS |AS |AS | — | — | — | — | — | —
S| 8 |as-m42 42| — |AR|[ AR | AR [ AR | — | — | — | —
2 © |as-meo 60| — | — [ — Jaulav|au]| 10| — ] —
Nota1) Los simbolos en la tabla indican la caja Ay la brida intermedia.
Nota2) Para obtener informacion sobre el acoplamiento del motor, pdngase en contacto con THK.
Nota3) Los tipos de motor de la tabla representan solo algunos de los tipos disponibles. Para obtener mas informacion res-
pecto de diferentes tipos, consulte el catalogo para cada fabricante de motores.
Nota4) El Modelo KR15 cuenta con un limite en el par de torsion de entrada. El par de torsién de entrada admisible para el

modelo KR1501 es 0,051 N-m como maximo y para el modelo KR1502 es 0,103 N-m como maximo. Si el maximo
par de torsion del motor que se monta al modelo KR15 supera el par de torsion de entrada admisible, adopte medi-
das de seguridad, como fijar un limite del par de torsion.
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[Diagrama de dimensiones del alojamiento A/brida intermedia para el Modelo KR]
® Para el modelo KR15

KRk -+ Descripeion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR20

KRk * ++Descripeion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR26

KRk % -+ Descripeion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR30H

KRk * ++Descripeion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR33

KRk % -+ Descripeion del modelo del actuador
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HAlojamiento A para un motor separado
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® Para el modelo KR45H

KRk 3 « +Descripcion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR46

KR 3k -+ Descripeion del modelo del actuador
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HAlojamiento A de viraje
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® Para el modelo KR55

KRk * ~ +Descripcion del modelo del actuador
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® Para el modelo KR65

KRk * ++Descripeion del modelo del actuador
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Alojamiento par giro del motor

Para el modelo KR, también se ofrece el alojamiento para el giro del motor que permite girar el mo-
tor para minimizar la dimension en la direccion longitudinal. (Relacién de polea: 1:1.)
Pongase en contacto con THK para obtener detalles.
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